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Bootstrap Table

H X

HL

LL

SD Nand Flash R0101

R0102SPI Nand Flash

NoneSPI Nor Flash

Install selectBoot from MPI2 extBootstrap[1] Bootstrap[0]
RC值 开关

R0100

R0105

C0100

RC稳定时间
/ms

常供

24K910K

10K100K

0.1uF

0.5769.4

无

走线寄生电容 < 10pF，立体包地处理

Close to U0100

Bootstrap
Bootstrap[1]

Bootstrap[0]

Y0101选型要求：

4.7uH绕线电感
L0100选型要求：

CL <= 12pF, recommend 7pF
ESR <= 30 ohms
DeltaF/F0 <= +/- 10ppm

Isat >= 450mA

PI Filter Optional

Y0100选型要求：

CL <= 12.5pF, recommend 7pF
ESR <= 80K ohms,recommend 38K ohms
DeltaF/F0 <= +/- 20ppm

32K Crystal Optional

外部Flash

Debug&download port

支持:
SPI Nand Flash
SD Nand Flash

SPI Nor Flash

VBUS必须小于 5.5V

Antenna ImpedanceTrace Impedance

50ohm50ohm

PI Filter Impedance Match

Not Needed

50ohmnot 50ohmNeeded

not 50ohm50ohm

not 50ohmnot 50ohm

Needed

Needed

靠近芯片放置

50ohm Impedance

外部FLASH电源

ON:1;OFF:0

LCD 电源

ON:1;OFF:0

Gsensor 

SA0 = 1  :  I2C Address 0X1F CS = 1  :  I2C

HRMagnetic Sensor

QM6310U I2C Address 0X1C
QM6310N I2C Address 0X3C

地磁电源

ON:1;OFF:0

Motor

ENCODEKEY_Longpress_reset

Mems mic Input ECM mic Input

Analog SPK Output

PMU note

1.VBUS供电范围4.6V~5.5V
2.VCC供电范围3.2V~4.7V

5.VSYS_3V3仅能供MCU内部使用
6.VDD33_VOUT1最大电流150mA,推荐给外部Flash和Sensor供电
7.VDD33_VOUT2最大电流150mA, 可以单独给马达供电
8.VSYS_3V3,VDD33_VOUT1 和 VDD33_VOUT2 外挂电容之和小于9.6uF 

LCD 接口

TFT LCD背光电路，AMOLED不需要这个电路

OVP Vbat

pogo pin

NTC ADC电路

1. PA18,PA19复用的DBG_UART, 默认程序下载, DEBUG接口, RF认证

1. 长按复位按键, 高有效, PA34支持唤醒MCU

编码器按键

MIC配置电路

差分ECM MIC

C0131,C0132,R0132,R0130,

地磁待机功耗不满足项目需求：贴Q0107,0108,R0171,R0165,R0169

地磁待机功耗满足项目需求：只贴R0172

1. HR接口电源使用VDD33_OUT1，LED电源使用VBAT；

需要抑制BUCK-SW端的EMI时，C0127焊接<33pF的电容

TFT LCD背光电路

马达电源采用VDD33_OUT2

1. 原理图库中WKUP都是指standby/Hibernate模式下的唤醒

2. PA25,PA26,PA27,PA33,PA38预留信号，可以根据实际需要接外设

0ENCR0106

NC

NC

C0133

NC10uF

10uF

1uFC0108

SS6500ASF32LB52X

C0104

SF32LB52X 和 SS6500A 兼容设计

1，ETA7112，内置Vin保护threshold设置为5.5V，Vout = 5.4V~5.7V

MIC_BIAS 输出电压为1.4V ~ 2.8V, 输出电流为0~2mA

3.内置最大560mA锂电池线性充电器，支持满电电压4.2V~4.45V的充电设置
4.MCU内置VBAT电压值测量功能 

9.AVDD_BRF由VSYS_3V3供电

11.VBAT和VCC接在一起使用，待机：deepsleep，关机：Hibernate

DCR<=0.4ohm

3. GPIO接口电平是3.3V，所有外设的电平必须匹配

4. 外挂SPI NAND或SD NAND时，FLASH的电源使用PA11控制其开关

5. PA28~PA34共7个GPIO支持复用为GPADC, GPADC输入电压范围为0~3.3V

2. 如果按键在子板上，10K下拉电阻R0174必须在主板上

音频功放推荐 ClassA/B 模式

PCB走线时，尽量减小POGO PIN到芯片VBUS之间的走线阻抗，这个阻抗会引入压降，选择充电电流大小时，要保证芯片VBUS管脚的电压大于4.6V

上拉电源可以常供，也可以开关
常供和开关模型参考下表选择阻容：

GPS (SPI接口 推荐接法)

单端硅麦

R0139靠近MCU布局

单端ECM MIC

装配 空焊

R0130 C0132 R0132C0131
R0139

R0132 C0132
R0139
C0131 R0130

R0132 C0132
C0131R0139

R0130

GPS电源控制信号

GPS状态控制信号

GPS信号电平转换IC使能控制

GPS SPI接口

GPS SPI接口

GPS SPI接口

GPS SPI接口

GPS 中断信号

KEY_Longpress_reset
High level active

4G (SPI 接口推荐接法)

4G电源控制信号

4G信号电平转换IC使能控制

4G SPI接口

4G SPI接口

4G SPI接口

4G SPI接口

4G唤醒MCU

4G电源电容根据具体方案进行设计

GPS电源电容根据具体方案进行设计

GPS (UART 接口推荐接法)

GPS电源控制信号

GPS状态控制信号

GPS信号电平转换IC使能控制

GPS UART接口

GPS UART接口

GPS 中断信号

4G (UART 接口推荐接法)

4G电源控制信号

MCU唤醒4G

4G UART接口

4G UART接口

4G唤醒MCU

4G电源电容根据具体方案进行设计
4G模块接口电平为3.3V时, PA_26_LS_EN不需要4G模块接口电平为3.3V时, PA_26_LS_EN不需要

GPS模块接口电平为3.3V时, PA_26_LS_EN不需要
GPS电源电容根据具体方案进行设计
GPS模块接口电平为3.3V时, PA_26_LS_EN不需要

4G选择UART接口, 可以同时支持GPS

单端MIC时，R0187贴0欧姆

R0189

R0190

差分MIC
电平转换

NF

NF0R

0R

如果MCU不使用G-Sensor的INT输出抬腕唤醒信号，PA_33可以不使用

3. 如果MCU采用轮询方式与HR通讯，PA_37可以不使用。

2. 如果HR采用单独的LDO供电，需要使用1个GPIO（高电平打开，选用PD接口）控制电源的开关；

或

OVP芯片选型必要条件：

Vout < 5.7V

内阻 < 250mOHM

响应时间 < 100ns

推荐型号：

2，LP5305AQVF，带LDO功能，Vout = 5.1V

电源和信号立体包地处理 电源和信号立体包地处理

需要做ESD和防反接保护

系统存在蓝牙和其他无线通讯时，双天线情况下，蓝牙的RF通路上预留一个LC的滤波电路

开关或电荷泵类音频功放，开关或电荷泵相关器件远离模拟和射频电路
音频信号做立体包地处理

LCD信号由于无法完全屏蔽，有排线延伸连接到屏上，是最主要的EMI源
1，产品要在结构上考虑LCD FPC排线对射频天线的辐射影响，排线尽量短且远离天线
2，时钟和数据线上预留RC位置，把高阶谐波滤掉
3，芯片到排线接插件之间的走线，需要走PCB内层，上下都用地包起来

根据NTC电阻选择上拉电阻

SPI 接口方式，只能支持GPS或4G，无法同时支持 UART接口方式，GPIO数量够同时支持GPS和4G

12.MCU不支持能断开VBAT和VCC的功能，船运模式时：

13.L0100,Y0100,Y0101为关键物料，按照参数要求选型

MCU处于Hibernate关机模式
除MCU的VSYS_3V3有电输出外，其他VBAT下游的器件电源默认关闭

MCU的VBAT管脚到电池焊点的走线阻抗要尽量小

R0117 0E NC

GPIO

4G信号电平转换IC使能控制

4G PWR_KEY控制信号 4G PWR_KEY控制信号

MCU唤醒4G

10.AVDD33_AUD由VDD33_VOUT1供电

DMIC Input

需要采用低Iq LDO供电

DMIC Power

DMIC待机功耗不满足项目需求：贴U0108, R0127,C0181,C0183

DMIC待机功耗满足项目需求：只贴R0126

使能

R0128

R0133

DMIC32K Crysta

NF

NF0R

0R

R0129

R0131

0R

0R

NF

NF

需要采用低Iq LDO供电

2. R0107, R0109推荐100欧，在实际使用中，阻值可以调整

1. 如果主芯片是SF32LB520，R0106需要焊接

2. 如果主芯片是SF32LB523/5/7，R0106 不能焊接

3. Flash芯片放到屏蔽罩内部，信号线中间预留RC器件；走线尽量短，优先走内层

1. 支持双Nor Flash方案，Flash 1的CS接PA12，Flash 2的CS接PA26，其余CLK和D0-D3共用

4. 外部Flash接口电压必须是3.3V

2. SD Nand Flash, PA13(SD D3)和PA15(SD CMD)均需要加7.5K上拉电阻,  即焊接R0101和R0160

1. Nor Flash standby功耗低，可以不加电源控制
2. SPI/SD Nand Flash standby功耗高，使用PA11去控制VDD_MEM电源的开关

外部Flash电源选择

NorFlash

SPI & SD 

R0140 R0143

NF

NF0R

Nand Flash 0R
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All GPIO can assign to UART,I2C,TIM; Recommend PA39~42 to I2C

1 of 2GPIO

3.3V

3.3V

LDO3

LDO2

BUCK

(3.2V~4.7V)

3.2V~4.7V)

3.3V

(4.6V~5.5V)

AON LDO

CHARGER

Decoupling

GROUND

Analog Audio

RF

PMU

CLOCK

VDD_SIP Decoupling

GPADC Ref
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C0119 10uF/10V

C0121 1uF/6.3V

C0123 1uF/6.3V

C0122 2.2uF/10V

R0103 1K

R0104 1K

C
01

06
1.

5n
F/

50
V

X_1 GND2

X_3GND4

Y0101

48MHz/8.8pF

C0105 4.7uF/6.3V

L0
10

0
4.

7u
H

C0107 4.7uF/10V

C0112 4.7uF/6.3V

C0103 4.7uF/6.3V

C0116 1uF/6.3V

C0115 0.47uF

C0104 10uF/10V

C0114 2.2uF/10V

C0120 4.7uF/6.3V

R0101 7.5K(NF)

R0102 7.5K(NF)

C
01

24
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F

CS

DO(IO1)

WP(IO2)

GND

VCC

HOLD(IO3)

CLK
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MEM-FLASH-W25Q256JVEIQ-WSON8-8X6
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R0130 0EC0132 2.2uF/10V

R0132 0E(NF)

C0131 2.2uF/10V R0139 0E(NF)

R0106 0E(NF)
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BTB-FPC--OK14F024-04-24P-P040-H080
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SA0/SDO

INT1 RESERVED

GND
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L0101 75ohm@100MHZ

L0102 75ohm@100MHZ
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R
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Q0100
P-CH Mosfet

PA0/LCD_RST

PA1/BL_PWM

PA2/LCD_TE/8080_TE/JDI_B2/I2S_MCLK

PA3/LCD_CS/8080_CS/JDI_B1/I2S_SDO

PA4/LCD_CLK/8080_WR/JDI_G1/I2S_SDI

PA5/LCD_D0/8080_RD/JDI_R1/I2S_BCK

PA6/LCD_D1/8080_DC/JDI_HST/I2S_LRCK

PA7/LCD_D2/8080_D0/JDI_ENB/PDM_CLK

PA8/LCD_D3/8080_D1/JDI_VST/PDM_DATA

PA9/LCD_VDD_EN

PA10/AU_PA_EN

PA11/MPI2_VDD_EN/SD_VDD_EN

PA12/MPI2_CS/SD_D2

PA13/MPI2_D1/SD_D3/BOOT_STRAP[1]

PA14/MPI2_D2/SD_CLK

PA15/MPI2_D0/SD_CMD

PA16/MPI2_CLK/SD_D0

PA17/MPI2_D3/SD_D1/BOOT_STRAP[0]

PA18/DBG_UART_RXD/SWDIO

PA19/DBG_UART_TXD/SWCLK

PA20/VIB_PWM

PA22/XTAL32K_XI/PDM_CLK

PA23/XTAL32K_XO/PDM_DATA

SPI1_DIO/I2S_MCLK/GPS_EN/WKUP_0/PA24
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